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(57) Abstract 

Backprojection visualisation system comprising a screen (1) 
which may be spaced from or on the contrary set against a support 
(a wall 4, for example). A projector (2) situated at a distance, on the 
ceiling for example, eliminates a backprojection mirror (3) siutated 
at 45° with respect to the illumination beam and with respect to the 
screen. The backprojection mirror is also articulated. Furthermore, 
the mirror may be made in the form on a holographic mirror. Appli- 
cations: TV visualisation. 

(57) Abrege 

Systeme de visualisation par retroprojeaion comportant un 
ecran (I) pouvant etre ecarte ou au contraire plaque contre un sup- 
port (un mur 4 par exemple). Un projecteur (2) situe a distance, au 
plafond par exemple, eclaire un miroir de retroprojection (3) situe a 
45"* par rapport au faisceau d'eclairement et par rapport a I'ecran. 
Le miroir de retroprojection est lui aussi articule. De plus, le miroir » 
peut etre realise sous la forme d'un miroir holographique. Applica- 
tions: visualisation TV. 
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SYSTEME DE VISUALISATION PAR 
RETROPROJECTION ET PROCEDE DE REALISATION 
D'UN MIROIR DE RETROPROJECTION 

L'invention concerns un system© de visualisation par 
retroprojection et notamment un systeme applicable a la 
television. EUe concerne egalement un precede de realisation 
d'un miroir de retroprojection, notamment un miroir 

holographique . 

Les fabricants de systemes de visualisation d'images 
de television tendent a elargir leurs gammes d'appareils et a 
offrir aux clients le plus grand choix possible. En matiere de 
dimensions de I'image on essaie d'offrir egalement toutes les 
dimensions possibles et notamment des images de grandes 
dimensions, par exemple de I'ordre de 1 metre de large. 

Les ecrans de grandes dimensions ne sont pas 
envisageables a I'aide de la technique des tubes a rayons 
cathodiques classiques. Les ecrans plats de grandes dimensions, 
soit A cristaux liquides, soit a tubes a rayons cathodiques, ne 
sont pas encore viables industriellement . 

ActueUement, il n'existe, comme technique 
envisageable industrieUement, que la technique par projection 
sur ecran et la technique par retroprojection. 
20 La technique par projection directe necessite un 

niveau d'eclairement faible de la piece dans laquelle se fait la 
projection. 

La technique par retroprojection peut etre encombrante 
en raison des dimensions de I'ecran. 
25 L'invention concerne un systeme de retroprojection 

permettant de resoudre le probleme de I'encombrement . 

L'invention concerne done un systeme de visualisation 
par retroprojection comprenant un ecran de visualisation et un 
projecteur d'images afflchant des images sur la face arriere de 
50 I'ecran, caracteri.se on ce que I'ecran est fixe a un plan fixe 

et qu'U comporte dos moyens permettant de I'ecarter de ce plan 
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fixe ou de le rabattre contre ce plan fixe. 

Les differents objets et caracteristiques de 
I'invention apparaitront plus clairement dans la description qui 
va suivre et dans les figures qui representent : 
5 - les figures 1 et 2 , un exemple de realisation 

simplifle du dispositif de I'invention ; 

- les figures 3 et 4, un autre exemple de realisation 
simplifle du dispositif de I'invention ; 

- les figures 5a et 5b des moyens de protection du 

[Q miroir ; 

- la figure 6, un exemple de realisation detaille du 
dispositif de I'invention ; 

- les figures 7 et 8, un dispositif de commande 
automatique de la manoeuvre de l*ecran selon Tinvention ; 

^3 - les figures 9 et 10, des exemples de montages 

Integres projecteur/ecran ; 

- les figures 11 et 12, un systeme de projection 
permettant d'obtenir deux formats d'images ; 

- les figures 13, 14, une variante du systeme des 
20 figures 11 et 12 ; 

- la figure 15, un systeme d'articulation du miroir ; 

- la figure 16, un systeme de projection utilisant un 
miroir holographiique ; 

- la flgiire 17, un exemple de precede d'enregistrement 
25 de I'hologramme du miroir holographique ; 

- la figure 18, une vue partieUe d'un reseau de 
stries incorporees 4 un ecran. 

Avant de decrire les exemples de realisation en se 
referant aux figures, il convient de preciser que ces exemples 
30 de realisation peuvent contenir des caracteristiques qui leur 

sont propres mais qui ne sont pas forcemeat essentieUes dans le 
cadre de I'invention, 

Selon le systeme de I'invention represents en figures 
1 et 2, I'ecran 1 pst fixe au mur 4 et comporte un Frysteme 
permettant de le rabattre contre le mur. L'apparoiF de 
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projection 2 est fixe au plafond 7 au-dessus de I'ecran et le 
faisceau de projection est dirige verticalement vers un miroir 3 
situe sensiblement a 45" entre I'ecran et le mur. 

Lorsque le systeme n'est pas utilise, I'ecran 1 est 
accole au mur 4 ainsi que le miroir de retroprojection 3 (figure 
1). 

Lors d'une visualisation, I'ecran est ecarte du mur en 
restant paraUele au mur de fa9on que le miroir de 
retroprojection 3 prenne une position inclinee permettant de 
reflechir sur la face arriere de I'ecran, le faisceau de 
projection venant du projecteur 2 (figure 2) . 

L'invention prevoit done des dispositifs d'articu- 
lation permettant de deplacer I'ecran parallelement au mur et de 
placer le miroir incline (par exemple a 45") sous le projecteur 2. 

Ces dispositifs d'articulation comportent, situes sur 
les cotes lateraux de I'ecran 1 de fa9on a ne pas gener la 
transmission du faisceau emis par le projecteur, deux jeux de 
tringles dont on ne voit que le jeu 5,6 sur la figure 2. Ces 
tringles sont fixees de maniere articulees par leurs extremites 
d'une part a I'ecran 1 et d'autre part au plan fixe support que 
constitue le mur 4. Au moins une extremite de chaque tringle est 
montee dans une gllssidre supportee par le mur ou par I'ecran 
de fa9on a pouvoir coullsser dans une direction parallele au 
plan du mur ou celui de I'ecran. Dans I'exemple de la figure 2, 
les deux extremites des tringles 5 et 6 sont montees dans des 
glissiSres portees par le mur et par i'ecran. Dans ce cas les 
deux tringles 5 et 6 peuvent etre rendues solidaires par une 
articulation 50 situee en leur milieu ce qui permet d'accroitre 
la rigidite du systeme. 

Lorsque le systeme n'est pas en service, I'ecran peut 
done etre rabattu contre le mur comme cela est represents en 
figure 1. 

Les figures 3 et 4 representent une variante du 
systeme des figures 1 et 2 fournissant des dispositions 
permettant de mettre a I'abri de toute poUution (de la 
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poussiere notamment) le miroir, la face arriere de Tecran et le 
projecteur . 

Selon cette variante, l*ecran 1 se prolonge jusqu'au 
plafond 7 et possede, sur les cotes lateraux. des parois 
repliables 8, 8' telles que representees en figures 5a et 5b. 

Sur la figure 5a^ ces parois sont en forme de 
soufflets. Lorsque l^ecran est rabattu contre le mur ces 
soufflets sont contenus derriere I'ecran. 

Siir la figure 5b ces parois sont des toiles de 
protection laterales montees sur des enrouleurs 18, 18' du type 
enrouleur automatique et fixees 4 i*ecran. Ainsi lorsqu'on rabat 
Tecran contre le mur, les toiles de protection 8, 8* 
s'enroulent automatiquement sur les enrouleurs 18 et 18'. 

Le projecteur 2 a une forme plane et est dispose sur 
le mur 4 de teUe fa9on que lorsque Tecran est rabattu sur le 
mur, il est contenu derriere I'ecran. 

On voit done que de telles dispositions permettent de 
mettre a I'abri de la pollution : le projecteur, la face 
reflechissante du miroir 3 et la face arriere de I'ecran 1 qui 
regoit I'image projetee. 

La figure 6 represente un mode de realisation de 
I'invention dans lequel le miroir 3 est dispose verticalement. 
n est done articule sur un cote vertical de Tecran au lieu 
d'etre articule sur un cote horizontal comme dans la realisation 
25 precedente representee sur les figures 2 et 4. Le projecteur 2 

est alors place sur le mur 4 de fagon a permettre un faisceau de 
projection orlente horizontalement vers le miroir 3. Un tel mode 
de realisation n'a eventuellement pas besoin de dispositions de 
protection contre la poussiere. 

Sur la figxire 6, on a egalement represente des 
dispositifs a glissieres 20, 21, 22, 23 rendues solidaires du 
mur 4, dans lesqueUes coulissent les extremites des tringles 5, 
5', 6, 6* teUe que Textremite 51 dans la glissiere 20. 

L'ecran comporte egalement sur sa face arriere des 
gUssieres 10, 11, 12. 13 dans lesqueUes couUssent les autres 
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extremites de ces tringles teUe que I'extremite 52 de la tringle 5. 

Dans une autre variante de realisation non 
representee, U est possible de ne prevoir des glissieres qa'& 
une seule extremite des tringles, les glissieres solidaires du 
5 mur par exemple. Dans ce cas, les tringles, au lieu d'etre 

munies d'une articulation telle que I'articulation 50 des 
tringles 5 et 6 (voir figure 6), doivent etre soit libres , soit 
munies de moyens d' articulation a glissieres permettant a I'axe 
d'articulation de se deplacer le long des tringles selon la 

10 position de I'ecran. 

De plus, le miroir 3 est articule par I'un de ces 
cotes sur un bord de I'ecran. Des glissieres 24, 25 rendues 
solidaires du mur 4 regoivent des raanetons solidaires du cote du 
miroir 3 oppose au cote articule sur I'ecran. 

En rabattant I'ecran contre le mur, les extremites des 
tringles couMssent dans leurs glissieres, ainsi que les 
manetons du miroir dans les glissieres 24 et 25. 

Les figures 7 et 8 representent un systeme 
d'ouverture automatique de I'ecran. Selon ce systeme. les 
extremites des tringles sont reliees par des systemes elastiques 
(ressorts). Ainsi, comme on peut le voir sur la figure 8, les 
tringles 5 et 6 d'une part, et 5' et 6' d'autre part, sont 
reUees par des ressorts k leurs extremites situees k proximite 
du mur. U en est de meme pour les extremites des tringles qui 
25 coullssent dans des gUssieres fixees a I'ecran. 

En position rabattue contre le mur, I'ecran peut etre 
maintenu contre le mur par un systeme de verrouiilage 
(crochets) ou par un systeme de maintien (aimants). 

Pour permettre 4 I'ecran de s'ecarter du mur U faut 
done d^bloquer le systeme de verrouiUage ou exercer un effort 
suffisant pour llberer I'ecran a partlr du systeme de maintien 
de £a9on que les ressorts entrent en action. Les ressorts 
tendent alors k rapprocher les extremites des tringles de telle 
sorte que I'ecran s'ecarte du mur. 

Pour eviter une detente brutale de I'ecran, on prevoit 
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des amortisseurs 41, 42, 41'. 42' (du type Dashpot par 
exemple). Ces amortisseurs sont fixes d'une part a une extremite 
d'une tringle et d'autre part a un element fixe (du mur ou de 
I'ecran). Sur la figure 8 on a prevu un amortisseur associe a 
chaque extremite des tringles . 

La figure 8 represente la commande des extremites des 
tringles reliees au mur. La commande des extremites des tringles 
peut se falre de la meme fagon du cote de I'ecran. 

II est a noter que selon cet exemple de realisation on 
a prevu plusieurs ressorts (2 ressorts sur la figure 8) et un 
amortisseur par extremite de tringle, mais il est bien evident 
qu'on pourrait prevotr un nombre different de ressorts et 
d'amortisseurs . 

Les figures 7 et 8 representent par aiileurs un 
15 systeme de cables permettant de rabattre I'ecran centre le mur. 

Ce systeme comporte par exemple un ou plusieurs cables 81, 82 
fixes a I'ecran par une extremite et a un tambour d'enroulement 
80 solidaire du mur 4 par une autre extremite. Sur les figures 7 
et 8 on a deux cables 81, 82 renvoyes par des poulies 83, 84 

vers un tambour 80. 

Ce tambour 80 peut etre commande en rotation par un 

moteur electrique par exemple. 

Lorsque I'ecran est ecarte du mur, la rotation du 
tambour 80 a pour effet I'enroulement des cables 81 et 82 sur le 
tambour. L'ecran se rapproche du mur. Selon une technique 
connue, lorsque I'ecran vlent en contact centre le mur, un 
contact non represente permet d'eviter la rotation du tambour 80. 

Les figures 7 et 8 donnent done un exemple 
d'exploitation automatlque du systeme de I'invention. 

Les figures 9 et 10 representent des dispositions 
selon lesqueUes, les differents dispositifs de I'ecran au lieu 
d'etre fixes sur le mur sont montes sur un cadre de montage 40. 

Ce cadre de montage 40 se prolonge vers le plafond et 
le projecteur 2 est ogalement monte sur ce cadre ce qui evite 
les problemes de roglagP de position du projecteur (figure 9) . 
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Ce cadre de montage 40 peut etre en forme d'equerre 
(figure 10) de fa9on a recevoir le projecteur 2 lorsque celui-ci 
n^est pas a I'angle du mur et du plafond. 

Les figures 11 et 12 representent un systeme 
permettant une translation de l*ecran en deux etapes : 

- au cours d*une premiere etape, Tecran est ecarte du 
mur dans une position intermediaire ; le miroir 3 est egalement 
ecarte du mur et prend une position sensiblement a 45*^. 11 a, 
par exemple, un cote relie au mur par une articulation 72 et 
I'autre cote relie aux tringles 5, 5', par un systeme eiastique 
71 ; 

- au cours d*une deuxieme etape, Tecran est ecarte au 
maximum du mur. Le miroir 3 ne peut pas s'ecarter plus du mur 
car une tige 70 limite son ecartement. Le systeme eiastique 7 
(ressort) se tend. Le miroir conserve son inclinaison 
sensiblement a 45°. 

Ce systeme permet d'avoir au moins trois positions : 
1^/ - une position dans laqueUe I'ecran est rabattu 
contre le mur et est a encombrement reduit ; 

2°/ - au moins une position intermediaire dans 

laquelle (figure 11) : 

- Tecran est peu ecarte du mur done peu 

encombrant ; 

- on obtlent une image affichee de dimensions 
reduites qui n*occupe pas toute la surface de Tecran ; 

3°/ - une position a ecartement maximal du mur 
(figure 12) dans laquelle on obtient une image affichee qui 
occupe toute la surface de I'ecran. 

Les figures 13 et 14 representent une variante de 
realisation du systeme des figures 11 et 12. 

L'articulation 72 est montee dans une glissiere 73 du 
meme type que les glissieres 20 k 23 precedentes. 

De plus, Tarticulation 72 est reliee a I'extremite de 
la tringle solidaire du mur 4 et situee le plus pros du 
projecteur ; il s'agit sur les figures 13 et 14, de rextremite 
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61. Ainsi, le deplacement de l^articulation 72 dans la glissiere 
73 est asservi au deplacement de Textremite 61. 

Par aiUeuxs, sur I'articulation 72 est monte un 
ressort 74 tel qu'un ressort spiral qui tend a faire tourner le 
5 miroir 3 et a lui donner une position oblique par rapport au 

mur. Pour cela le ressort spiral 74 est fixe a rarticulation 
par son extremite centrale et au miroir ou son support par son 
extremite peripherique . Une butee 75 solidaire du miroir 3 (ou 
de son support) permet de limiter I'angle que peut faire le 

IQ miroir avec le mur 4. La figure 15 represente une vue detaiUee 

du systeme d* articulation du miroir 3. 

Selon I'exemple de realisation des figures 13 et 14 le 
miroir 3 est situe entlerement de I'autre cote de I'axe XX* de 
Tecran par rapport au projecteur. 

15 Le fonctionnement du systeme est le suivant : 

- Lorsque I'ecran est ecarte du mur, le miroir se 
deplace legerement avec I'extremite 61, mais surtout, il tourne 
sous I'effet du ressort 74 jusqu'a attelndre une position teUe 
que representee en figure 13. L'ecran n*est pas ecarte au 
maximum du mur et I'image projetee est de dimensions reduites ; 

- Lorsque I'ecran est ecarte au maximum du mur, le 
miroir ayant atteint son inclinaison maximale, Tarticulation 72 
se deplace (vers le has sur la figure 14) en meme temps que 
Textremite 61. L'image projetee est de dimensions maximales. 

D'autres positions Intermediaires de deplacements du 
miroir ou d'orientations du miroir peuvent egalement etre 
obtenues. 

Selon une variante de realisation du systeme de 
Tinvention, le miroir 3 est un miroir holographique . Ce miroir 
30 a ete enregistre de fa<jon a ce que, recevant un faisceau 

lumineux du projecteur 2, il le reflechisse sur I'ecran 1. 

Dans le cas ou le faisceau lumineux est trichrome, le 
materiau constituant le miroir holographique est choisi de fagon 
a reflechir au moins les trois gammes de longueurs d^ondes 
correspondant aux trois couleurs fondamentales (bleu, vert, 
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rouge). L'hologramme du miroir holographique est egalement 
enregistre de fagon a reflechir un faisceau trichrome. 

Si le projecteur 2 est un projecteur a cristal liquids 
la lumiere qu'U emet est un faisceau de lumiere polarises. 
Sachant qu'un miroir holographique reflechit la lumiere 
polarisee perpendiculairement a son plan d'incidence, on choisit 
de preference, dans le projecteur 2, d'emettre un faisceau 
polarise selon cette direction perpendiculalre au plan 
d'incidence sur le miroir holographique. De plus, dans ce cadre 
d'application. on peut avoir interet d'avoir une inclinaison du 
miroir a 45° par rapport au faisceau incident. 

La realisation du miroir 3 sous forme d'un miroir 
holographique presente I'avantage qu'il peut fonctionner non 
seulement en reflexion mais aussi en lentiUe divergente. Comme 
cela est represents en figure 16, cela permet de pouvoir obtehir 
une image de grandes dimensions avec un ecran relativement peu 

ecarte du mur. 

Dans le cas ou I'axe optique du systeme, plus 
precisement I'axe du faisceau reflechi par le miroir 
holographique 3 n'est pas perpendiculaire a I'ecran 1, comme 
cela est le cas dans les figures 13 et 14, il peut y avoir une 
deformation de I'image projetee. L'invention prevoit done des 
dispositions pour remedier a cette deformation. Principalement. 
on prevoit d'enregistrer l'hologramme de fa«;on a ce que ce soit 
le miroir holographique qui reflechisse le faisceau de faqon a 

corriger les deformations. 

La figure 17 represents un sxempls de configuration 
pouvant donner lieu a deformations de I'image projetee sur 
I'ecran 1. Comme on peut le voir sur cette figure, le miroir 3 
doit reflechir sur I'ecran 1 un faisceau provenant du projecteur 
2 II est visible sur cette figure que la position du miroir par 
rapport a I'ecran 1 est tsUs qus I'axs du faiscsau reflechi 
n'est pas perpendiculaire au plan ds I'ecran. Dans ess 
conditions, sans precautions particulieres , une image de forme 
rectangulaire, vehicul^e par le faisceau Fl, aura sur I'scran 
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vme forme trapezoidal©, o'est-a-dire plus large a la partie 
superieure de I'ecran et plus etroite a la partie inferieure 
(selon la configuration de la figure 17) . 

Pour y remedier, il est imperatif que le miroir 3 
5 reflechisse un faisceau tel que la dimension du faisceau 

eclairant le cote superieur CI de I'ecran soit egale a la 
dimension du faisceau eclairant le cote inferieur C2 de I'ecran. 
Si on consldere un faisceau de forme plane FR^. eclairant le cote 
superieur CI de I'ecran et un faisceau de forme plane 
10 eclairant le cote inferieur le cote inferieur C2 de I'ecran, ces 

deux faisceaux ont des angles d'ouvertures A^^ et differents. 

Les rayons exterieurs des faisceaux FR^^ et FRj 
concourent respectivement en des points 0^ et 0^ et les 
faisceaux FR^^ et FR2 semblent issus de ces points. 
15 Les autres faisceaux intermediaires eclairant chacun 

une ligne horizontale de I'ecran semblent issus chacun d'un 
point situ© sur la Ugne 0^ - O2. 

Selon I'invention, on prevoit d'enregistrer 
Thologramme du miroir holographique par interference a I'aide 
20 d'un faisceau tel que Fl et d'un faisceau fourni par une 

lentille cyllndrique orientee paraUelement a la droite 0^ et 0^. 

Dans le cas de la figure 17, il convient de plus que 
la lentille cyllndrique soit eelairee par un faisceau divergent 
d'xine source Uneaire paraUele au plan de I'hologramme (miroir 
25 3) 4 enregistrer. 

Une autre fa9on d'enregistrer I'hologramme peut etre 
de I'enregistrer ligne d'image par ligne d'image. Dans le cas 
d'une image de television, I'image est constitute de Ugnes. A 
une Ugne de I'image a projeter par le projecteur 2 doit 
30 correspondre une Ugne sur le miroir 3 et une Ugne sur I'ecran 

1. Pour I'enregistrement on prevoit de faire interferer pour 
chaque Ugne du miroir un faisceau de Ugne suppose provenir du 
projecteur et un faisceau provenant d'un point de la droite 0^^ 
O2 (ou concourant ."^ur la ligne 0^^ 02)- 

Selon uno autre methode, on peut egalement 
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enrejis.rer rhologramn« zon. par zone. Un. xone sera par 

corrJIpo^dre un .Ument du n,lroir et done un eU.ent de 
Woran Une teUe m«hod. d'enreglstramen. permet de corr,g.r 
tout d«ormatlon suppoa^e de rin,.»e. En etfet, aelon cette 
™«hode, on connalt la poaitlon du n,lro.r 3 "P^";' ; 

Wcran 1 et on com.alt done la direction de chaque ta.sceau 
rifl4ehl v4hloulant un «4n»nt d'taage (pixel) vers l*"'" 

Pour I'enreglstrement de I'hologrannme on fa.t done 
toterf^rer un taiaeeau d'«*ment Image appartenant au talseeau 
Tavec un Ea.sceau de r«.renee provenant d'une ,ouree teUe 



10 



15 



20 



-—w — 

que 0, ou 02 et cela successivement (ou slmultanement) pour 

chaque element d'image. 

Selon I'invention, lorsque le faisceau reflechi par 

.iroir 3 n-est pas perpendiculaire au '^^^XcZ 

prevoit dans I'ecran un reseau da stries presentant des faces 

. ■ » i» direction du Eaisoeau 

senslblement perpendicuUu-es a la direction 

renechi comme cela eat represent, partleUement en figure 18^ 

U est blen evident que la description qui precede n a 
ete donn^e qu'^ tltre d'exemple et que d'autres varlantes 
peuvenT e.re^nvlaag.es sans sortir du cadre de .Inven^on^ 
Notammen. lea types d' articulations 

d'enregistrenient du mirolr holographlque n'ont ete tournis que 
pour illustrer la description. 
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REVENDICATIONS 

1. Systeme de visualisation par retroprojection 
comprenant un ecran de visualisation (1) et un projecteur 
d'images (2) affichant des images sur la face arriere de 
I'ecran, caracterise en ce que I'ecran est fixe a un plan £ixe 
(4) et qu'il comporte des moyens permettant de I'ecarter de ce 
plan fixe ou de le rabattre centre ce plan fixe de teUe fa<;on 
qu'E soit toujours paraUele au plan fixe et que son ecartement 
se fasse dans une direction perpendiculaire a ce plan fixe. 

2. Systeme de visualisation selon la revendication 1, 
caracterise en ce que le projecteur (2) eclaire la face arriere 
de I'ecran (1) par I'intermediaire d'un miroir de renvoi (3) 
lequel possede des moyens permettant de le rabattre contre le 
plan fixe (4) . 

3. Systeme de visualisation selon la revendication 2, 
caracterise en ce que le miroir de renvoi (3) est un miroir 

holographique . 

4. Systeme de visualisation selon la revendication 2, 

caracterise en ce que : 

- les moyens permettant de rabattre I'ecran contre le 

20 plan fixe (4) comporte un premier systeme de tringles (5, 6) 
reUant de manidre articulee un premier cote de I'ecran au plan 
fixe (4) et un deuxieme systdme de tringles (5', 6') analogue au 
precedent et reUant un deuxieme cotp de I'ecran. oppose au 
premier, au plan fixe (4) ; 

25 - le miroir de renvoi 3 est rolie de maniere articulee 

d'une part k I'ecran (1) et d'autre part au plan fixe (4). 

5. Systeme selon la revendication 4. caracterise en ce 
que les tringles comportent chacune une premiere extremite (51) 
comportant un element coullssant dans une premiere glissiere 

30 (20) soUdaire soit du plan fixe (4), soit de I'ecran (1). 

6. Systeme selon la revendication 5, caracterise en ce 
que la premiere glissiere est soUdaire du plan fixe (4) Pt que 
la deuxieme extremite (52) de chaque tringle (5) comporte un 



wo 92/09^18 




PCT/FR9 1/00952 



13 



10 



15 



element couiissant dans une deuxieme glissiere (10) solidaire de . 
I'ecran (1). 

7. Systeme selon la revendication 4, caracterise en ce 
qu'il comporte au moins un systeme elastique reliant les deux 
tringles d'un systeme de tringles, ce systeme elastique ayant 
pour objet de faire ce rapprocher les deux tringles de fa^on A 
provoquer I'ecartement de I'ecran par rapport au mur. 

8. Systeme selon la revendication 4, caracterise en ce 
qu'il comporte au moins un amortisseur relie d'une part a une 
tringle et d'autre part soit au plan fixe (4), soit a I'ecran 
(1) de fa9on h reguler le deplacement de I'ecran. 

9. Systeme selon la revendication t, caracterise en ce 
qu'il comporte un moyen de verroullUige maintenant I'ecran en 
position rabattue contre le plan fixe (4) . 

10. Systeme selon la revendication 1, caracterise en 
ce qu'U comporte au moins un cable (81, 82) possedant une 
premiere extremite fixee soit k I'ecran (1), soit au plan fixe 
(4) et une deuxieme extremite fixee k un tambour d'enroulement 
(80) solidaire, soit du plan fixe (4), soit de I'ecran (I). 

11. Systeme selon la revendication 10, caracterise en 
ce que le tambour (80) est commande par un moteur electrique. 

12. Systeme selon la revendication 3. caracterise en 
ce que le miroir holographique fonctionne en miroir et en 
lentille. 

25 13. Systeme selon la revendication 3, caracterise en 

ce que le miroir holographique comporte un hologramme 
permettant de corriger des deformations de projection sur 
I'ecran (1). 

14. Systeme selon la revendication 3, caracterise en 
ce que I'ecran (1) comporte un reseau de strles. 

15. Proccde de realisation du systeme selon la 
revendication 13, caracterise en ce qu'un hologramme est 
enregistre a I'aide d'un faisceau ayant la meme direction que 
ceUe du faisceau du projecteur (2) par rapport au plan du 
miroir holographique et a I'aide d'un faisceau transmis par 
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lentille cylindrique Inclinee par rapport au plan du miroir 
holographique . 

IS. Precede de realisation du systeme selon la 
revendication 13, caracterise en ce qu'un hologramme est 
enregistre zone par zone, a I'aide d'un faisceau ayant meme 
direction que le faisceau du projecteur (2) par rapport au plan 
du miroir holographique et eclairant une zone du miroir 
holographique, et a I'aide d'un faisceau eclairant la meme zone 
du miroir holographique selon une direction par rapport au plan 
du miroir qu'eUe conduise vers une zone analogue de I'ecran (1). 
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